1| GRAHA ILMU

Agung Nugroho Adi

ekatrom o

limu yang berkembang saatl ini yang
merupakan lintasan tiga ilmu
pengetahuan meliputi ilmu mekanika,
elektronika dan informatika.
Bagaimana dan apakah Mekatronika
itu, Anda akan mendapatkan
Jjawabannya di buku ini.

4



Batas formal antara berbagai disiplin ilmu rekayasa (engineering) saat ini semakin kabur
seiring dengan perkembangan teknologi IC (rangkaian elektronika terpadu) dan komputer. Hal
ini terutama terlihal jelas pada bidang mekanik dan elektronik, yaitu dengan semakin banyak
produknya yang merupakan integrasi dari komponen mekanik dan elektronik, sehingga
berkembang sualu bidang yang disebut mekatronika untuk memperiuas cakupan bidang
elekiromekanik.

Materi pembahasan dalam buku ini meliputi: Rangkaian Dasar Elektronika, Semikonduktor,
Op-Amp, Sistem Bilangan, Logika, Mikroprosesor dan Mikrokontroler, Akuisisi Data,
Pengkondisi Sinyal, Display, Komunikasi Data, Sensor, Aktuator Elekirik, Aktuator Tenaga
Fluida, dan Programmable Logic Controller (PLC).
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